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НАВЧАЛЬНИЙ

RC-ЛІТАК

1. Компонування контрольного літака
Схема показує функціональне розташування; форму гнізд уточнюють за реальними компонентами.

карбон 1×6 мм

LiPo ESC RX

вісь
 тяги

через передню кромку

16°

≈50 мм
від задньої кромки до пілона

1 Баласт у носі
2 металеві кульки

2 Акумулятор
переміщується для балансу

3 RX + ESC
у носовій порожнині

4 Серва елеронів
висока або глибока посадка

5 3D-пілон
фіксація ізоляційною стрічкою

6 Серва хвоста
верхній отвір оперіння

7 Тяги Ø0,5-0,8 мм
кабанчики 3D-друк

Армований скотч: шарніри керм, крило та ніс • Проводи: малярний скотч 20-30 мм • Відхилення керм: 30-45° без заїдань

2. Пілон і вісь тяги

Передня кромка Задня кромка

16°

Вісь через передню кромку • пілон ≈50 мм за задньою кромкою

3. Балансування

ЦТ опора у двох
симетричних точках

• Балансувати з акумулятором, фонарем і гвинтом.

• Корекція: перемістити LiPo, потім додати баласт.

Фактичний ЦТ: ______ мм від передньої кромки.

4. Сили та момент тангажу

ЦТ

Підіймальна сила L

Вага G

Тяга T

Опір D

момент тангажу M

Лінія тяги вище або нижче ЦТ створює
момент, що піднімає або опускає ніс.

Положення пілона перевіряють на першому
планері та переносять на другий.

Після кожної зміни повторити планерування.
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