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OptiWing / UR-KhDA
СХЕМА ПІДКЛЮЧЕННЯ ЕЛЕКТРОНІКИ • ELRS • PWM • ЖИВЛЕННЯ

НАВЧАЛЬНИЙ

RC-ЛІТАК

1. Загальна схема підключення
Контрольна конфігурація OptiWing. Розподіл каналів CH1–CH3 заданий у моделі EdgeTX.

RadioMaster Pocket
EdgeTX • ELRS 2,4 ГГц • Mode 2

ExpressLRS 2,4 ГГц
радіоканал керування

RadioMaster ER5C-i
5 каналів PWM • живлення 4,5–8,4 В
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LiPo Fullymax 2S
460 mAh • 7,4 В • max 8,4 В

силовий роз'єм

Hobbywing Skywalker
15A V2 ESC

BEC 5 В / 2 А

живить RX і серви через CH1
SunnySky X1306S

3100KV • гвинт Nazgul Cine 3040

CH2
елерони

Power HD 1370A

CH3
руль висоти

Power HD 1370A

+ 2S

−

3 фази U/V/W

CH1 • ГАЗ

CH4–CH5 — резерв

Позначення проводів

+ живлення − / GND S / PWM

фази мотора ELRS 2,4 ГГц

Перед підключенням звірити маркування S / + / − на корпусі приймача.

2. Канали та керування

КАНАЛ ФУНКЦІЯ ПЕРЕВІРКА • MODE 2

1 Газ лівий стік ↑ → оберти ↑

2 Елерони стік → : правий ↑, лівий ↓

3 Руль висоти стік на себе → руль ↑

3. PWM-сигнал
Орієнтовна тривалість імпульсу; точні межі задає EdgeTX.

≈1000 мкс мінімум / край

≈1500 мкс нейтраль серв

≈2000 мкс максимум / край

CH1: 1000 → стоп, 2000 → повний газ • CH2/CH3: 1500 → центр

4. Перше увімкнення

ГВИНТ ЗНЯТО • ARM ВИМКНЕНО • ГАЗ 0%

1 Пульт увімкнути; модель вибрати; газ — мінімум.

2 BIND: SYS → ExpressLRS → Bind; перевірити зв'язок.

3 Під'єднати LiPo; перевірити нейтралі й напрямки серв.

4 Мотор: короткий тест. Не той напрям — поміняти 2 фази.

5 Failsafe: газ 0%, керма нейтраль. Потім ставити гвинт.

ГО «КЛУБ РОБОТОТЕХНІКИ «ОПТИМУМ» • ХУСТ OptiWing • технічна інфографіка • версія 1.0


